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SelfSelf--Organizing Organizing 
TimeTime--Division Division 
Multiple AccessMultiple Access
Protocol (2250 slots/min.)Protocol (2250 slots/min.)
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大 綱

前言

AIS的基站系統

AIS的船台設備

AIS的應用

AIS的公約和國際技術標準



船用雷達、ARPA覆蓋區域、分辨力及訊息有限

VHF仍然無法及時溝通和掌握彼此的操船意向

減輕VTS管制人員的工作壓力



能夠即時監測周圍海域船舶的動態，以及獲得有
關船舶的其他即時訊息，改善VTS交通管制

無需雷達、ARPA就可使VTS獲得交通訊息

自動識別雷達、ARPA目標，覆蓋雷達盲區等探
測不到的區域

消除雷達與ARPA中目標交替的問題

利用簡訊，減少VHF呼叫通話量

廣播航船佈告、交通、氣象訊息



無法監測未裝設AIS或其AIS故障的目標

當提供航行服務時，語音通訊仍是主要的方法

目前還不能取代雷達和ARPA處理船舶的監控、
避碰、定位與導航

GPS等定位航儀的高度依賴性



AIS船台

AIS基站

VHF數據鏈

電腦網路

應用系統

資訊系統





VHF發射機(一台)

VHF（SOTDMA）接收機(兩台)

VHF數位選擇性呼叫（DSC）接收機(option)

時隙同步提供計時的GNSS接收機

Data sensor port

























MMSI     316110000
Lat          44.426233°N
Long       68.907865°W
Speed      0.0 knots
Hdg 341°
COG       341°
ROT        0°/min
Navstat 1

發送訊息



!AIVDM,1,1,,A,34eMld1000s4T9PIJsw=Dbc<0
1t@,0*0C

NMEA 0183 編碼 (Encode)



00100001010000010100100101010110010001000100110
10010110000110001001011000011000100101100001011
00010000010010110000110011001101000110010101001
10101101100011001000011000100110000001100000011
00000111001100110100010101000011100101010000010
01001010010100111001101110111001111010100010001
10001001100011001111000011000000110001011101000
10000000010110000110000001010100011000001000011

轉換二進位 (Binary)



十 十
六 Binary 符號 十 十

六 Binary 符號 十 十
六 Binary 符號 十 十

六 Binary 符號

0 0 000000 @ 16 10 010000 P 32 20 100000 Space 48 30 110000 0

1 1 000001 A 17 11 010001 Q 33 21 100001 ! 49 31 110001 1

2 2 000010 B 18 12 010010 R 34 22 100010 “ 50 32 110010 2

3 3 000011 C 19 13 010011 S 35 23 100011 # 51 33 110011 3

4 4 000100 D 20 14 010100 T 36 24 100100 $ 52 34 110100 4

5 5 000101 E 21 15 010101 U 37 25 100101 % 53 35 110101 5

6 6 000110 F 22 16 010110 V 38 26 100110 & 54 36 110110 6

7 7 000111 G 23 17 010111 W 39 27 100111 ‘ 55 37 110111 7

8 8 001000 H 24 18 011000 X 40 28 101000 ( 56 38 111000 8

9 9 001001 I 25 19 011001 Y 41 29 101001 ) 57 39 111001 9

10 0A 001010 J 26 1A 011010 Z 42 2A 101010 * 58 3A 111010 :

11 0B 001011 K 27 1B 011011 [ 43 2B 101011 + 59 3B 111011 ;

12 0C 001100 L 28 1C 011100 \ 44 2C 101100 , 60 3C 111100 <

13 0D 001101 M 29 1D 011101 ] 45 2D 101101 - 61 3D 111101 =

14 0E 001110 N 30 1E 011110 ^ 46 2E 101110 . 62 3E 111110 >

15 0F 001111 O 31 1F 011111 _ 47 2F 101111 / 63 3F 111111 ?





靜態訊息---每六分，或數據被修改，或根據請求

動態訊息---根據航速和航向的變化改變

與安全相關的訊息---需要時

與航次相關的訊息---每分鐘，或數據被修改，或根
據請求



靜態訊息 每六分鐘或按主管當局規定 

MMSI 海上行動業務識別碼，安裝時設定；
※ 船東變更時，則可能需要修改。  

呼號及船名 安裝時設定；※ 船東變更時，則可能
需要修改。  

IMO 號碼 安裝時設定。  
船長及船寬 安裝時或改變時設定。  
船舶類型 從預設選單中選擇。  

定位天線之位置 安裝時設定，雙向船舶或裝有多個定
位天線之船舶可能需要修正。  

龍骨上高度(船高) 安裝時設定，由船長決定或主管單位
詢問時發送。  

 



動態訊息 根據航速和航向的變化改變 

最佳船位 由連接至 AIS 的定位航儀自動地更新
，準確度 ± 10 公尺。  

UTC 時間標記 由連接至 AIS 的定位航儀自動地更新(
如 GPS)。  

對地航向（COG）
由連接至 AIS 的定位航儀自動地更新
，※該訊息可能不能用。 

對地航速（SOG）
由連接至 AIS 的定位航儀自動地更新
，※該訊息可能不能用。 

船艏向 (Heading) 由連接至 AIS 的船舶指向系統(如電羅
經艏向)自動更新。 

航行狀態 

必要時，可由值班駕駛員輸入及改變，
例如：1.動力航行中  2.錨泊  3.操作
失靈 4.運轉能力受限 5.繫泊 6.吃水
受限 7.擱淺 8.從事捕魚 9.以操帆航
行。  

轉向率 (ROT) 通過船舶轉向感應器自動地更新或經
由電羅經獲得。  

 



 

船舶狀態  報告時間間隔  
錨泊或繫泊且移動速度≦3 節  3 分  
錨泊或繫泊且移動速度≧3 節  10 秒  
航速 0～14 節  10 秒  
航速 0～14 節並改變航向  3.3 秒  
航速 14～23 節  6 秒  
航速 14～23 節並改變航向  2 秒  
航速＞23 節  2 秒  
航速＞23 節並改變航向  2 秒  
 



 

平台狀態  報告時間間隔  
B 類船舶移動速度≦2 節  3 分  
B 類船舶移動速度 2~14 節  30 秒  
B 類船舶移動速度 14~23 節 15 秒  
B 類船舶移動速度＞23 節 5 秒  
搜救飛機(航空移動設備) 10 秒  
助航設備 3 分  
AIS 基地台 10 秒  
 



船舶吃水 
在航次開始時人工輸入本航次之最
大吃水，並根據需要修正。例如，在
進港前排掉壓艙水。  

危險貨物（種類） 

按主管當局規定，於航次開始時輸入
，以確認是否裝載著有害貨物，即：
1.DG 危險貨物。 2. HS 有害物質。 
MP 海洋污染物。  ※ 不需標示數量

目的港和 ETA 由船長決定，在航次開始時輸入，隨
需要修正。  

計劃航線（轉向點）
由船長決定，只供主管當局詢問。在
航次開始時輸入，隨需要修正。 

在船人數 包括船員，由船長主動或主管當局詢
問時發送。  

 



輸入不限格式之短訊，包含特定對像、特定群
呼、基站、或所有船台廣播。

每一則播報信文最多160個6位元ASCII字符(包
含英文字母、數字、符號及空格)



將通報頻度降低

通訊負荷(Frame地圖上TS的利用率)若超過90 %時

，12浬以上船舶使用的TS，在某種條件下可以重

覆使用

若超過95%時，除了迴旋中船舶以外，所有船舶

的發信週期增加為2倍 (發出頻度降為1/2)



IMO

IMO MSC 74(69)附件3  船舶自動識別系統性能標準--- 通用

船舶自動識別系統(AIS)性能標準建議案

IMO 的AIS 船舶使用指南

IMO 的AIS 船舶安裝指南



IALA

IALA指南 船舶自動識別系統操作指南---通用自動識別系統
(AIS)IALA指南，第一卷第一部分:操作指南

IALA指南 船舶自動識別系統技術指南---通用自動識別系統
(AIS)IALA指南，第一卷第二部分:技術指南

關於ITU-R建議案的技術澄清的IALA建議案

關於助航設備AIS的IALA建議案



ITU

ITU-R M.1371-1 船舶自動識別系統技術特性--- 在VHF海上

移動頻段採用分時多工存取(TDMA)技術的通用船舶自動識別系統
(AIS)的技術特性

IEC

IEC 61993-2  船舶自動識別系統檢驗標準
船舶自動識別系統(AIS)性能標準建議案

IEC 62287 使用TDMA技術的AIS的B類船舶安裝
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